
弧焊机器人

ARC��-����是一款弧焊机器人，
手腕可搬运质量�� kg，可达半径���� mm。

ARC12-1400

动作范围 /OPERATING SPACE

底座安装尺寸/BASE MOUNTING SIZE 末端法兰安装尺寸/END FLANGE MOUNTING SIZE

功能特点

得益于大中空设计，可中空走线，有效提升线缆使用寿命，狭小空间姿态变

化更灵活；

高刚性齿轮箱，抗冲击性强，帮助客户挑战各种应用场景；

高刚性本体设计，机器人动态性能更强，高速运行更稳定。

适用场景

可应用于弧焊应用场景。

适用行业

适用于金属制品、汽车零部件、钢结构等行业。

产品参数 /SPECIFICATIONS
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